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运动控制传感器



运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR37XUDF02

运动控制传感器
旋转变压器
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电气原理图及引出线标记

机械图

MR37XUDF02
励磁电压：7V
励磁频率 : 10kHz
变压比 : 0.286×(1±10%)Ω
极对数 : 2
开路输入阻抗 : 120×(1±20%)Ω
电气误差 : ≤±60′
分解能力 : 10~12bit(典型值）
跟踪转速：20000r/min（典型值）
工作温度：-55°C~+180°C
绝缘介电强度对地：500V,相间250V，1min
漏电流：≤5mA
绝缘电阻：≥50MΩ
重量：≤60g



运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR37XUDF03 

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR37XUDF04
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图

MR37XUDF03 
励磁电压：7V
励磁频率 : 10kHz
变压比 : 0.286×(1±10%)Ω
极对数 : 3
开路输入阻抗 : 120×(1±20%)Ω
电气误差 : ≤±45′
分解能力 : 10~12bit(典型值）
跟踪转速：20000r/min（典型值）
工作温度：-55°C~+180°C
绝缘介电强度对地：500V,相间250V,1min
漏电流：≤5mA
绝缘电阻：≥50MΩ
重量：≤60g

MR37XUDF04
励磁电压：7V
励磁频率 : 10kHz
变压比 : 0.286×(1±10%)Ω
极对数 : 4
开路输入阻抗 : 120×(1±20%)Ω
电气误差 : ≤±30′
分解能力 : 10~12bit(典型值）
跟踪转速：20000r/min（典型值）
工作温度：-55°C~+180°C
绝缘介电强度对地：500V,相间250V,1min
漏电流：≤5mA
绝缘电阻：≥50MΩ
重量：≤60g



励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±10 % )Ω
极 对 数  : 2
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1± 2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±6 0′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 1 0 0 g

励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0% )Ω
极 对 数  : 3
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×( 1 ± 20 % )Ω
电 气 误 差  : ≤± 4 5 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 1 0 0 g

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR37XUDF02

MR37XUDF02

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR52XUDF03

MR52XUDF03
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图
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励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 5
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±2 0 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ： ≤1 0 0 g

励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 4
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±3 0 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 mA
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 6 0 g

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR52XUDF04

MR52XUDF04

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR52XUDF05

MR52XUDF05
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图



白

励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 3
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±4 5 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 8 0 0 g

US1S3=KUR1R3cos(3a)

US2S4=KUR1R3sin(3a)

红色一一励磁相正端（+）

黑色一一励磁相负端（-）

黄色一一输出余弦相正端（+）

绿色一一输出余弦相负端（-）

白色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）
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励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 3
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±4 5 ′
分 解 能 力  : 1 0 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 1 k g

US1S3=KUR1R3cos(3a)

US2S4=KUR1R3sin(3a)

红色一一励磁相正端（+）

黑色一一励磁相负端（-）

黄色一一输出余弦相正端（+）

绿色一一输出余弦相负端（-）

白色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR74XUDF03

MR74XUDF03

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR76XUDF03

MR76XUDF03
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图
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励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 4
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±30 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0M Ω
重 量 ：≤ 1 k g

US1S3=KUR1R3cos(4a)

US2S4=KUR1R3sin(4a)

红色一一励磁相正端（+）

黑色一一励磁相负端（-）

黄色一一输出余弦相正端（+）

绿色一一输出余弦相负端（-）

白色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）
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励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 5
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤ ±24 ′
分 解 能 力  : 1 0 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 1 k g

US1S3=KUR1R3cos(5a)

US2S4=KUR1R3sin(5a)

红色一一励磁相正端（+）

黑色一一励磁相负端（-）

黄色一一输出余弦相正端（+）

绿色一一输出余弦相负端（-）

白色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）
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运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR76XUDF04

MR76XUDF04

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR76XUDF05

MR76XUDF05
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图



励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 6
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±3 0 ′
分 解 能 力  : 1 0 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 1 k g

励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 6
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±20 ′
分 解 能 力  : 1 0 ~ 1 2 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0MΩ
重 量 ：≤ 1 k g

US1S3=KUR1R3cos(6a)

US2S4=KUR1R3sin(6a)

红色一一励磁相正端（+）

黑色一一励磁相负端（-）

黄色一一输出余弦相正端（+）

绿色一一输出余弦相负端（-）

白色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）
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运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR132XUDF06 

MR132XUDF06 

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR132XUDF06 

MR132XUDF06 
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图



励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 2 8 6 ×(1 ±1 0 % )
极 对 数  : 6
开 路 输 入 阻 抗  : 1 2 0 ×(1 ±2 0 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±3 0 ′
分 解 能 力  : 1 0 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 1 5 0 0 V ,相 间5 0 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 2 0 0 M Ω
重 量 ：≤ 5 k g

励磁电压：7V
励磁频率 : 10kHz
变压比 : 0 .5×(1±10%)
开路输入阻抗 : 120×(1±15% )Ω
电气误差 : ≤±10′
分解能力 : 10bit (典型值）
跟踪转速：20000r/min（典型值）
工作温度：-55°C~+180°C
绝缘介电强度对地：500V,相间250V,1min
漏电流：≤5mA
绝缘电阻：≥50MΩ
重量：≤ 65g

US1S3=KUR1R3cosa

US2S4=KUR1R3sina

红白一一励磁相正端（+）

黄白一一励磁相负端（-）

红色一一输出余弦相正端（+）

黑色一一输出余弦相负端（-）

黄色一一输出正弦相正端（+）

蓝色一一输出正弦相负端（-）

运动控制传感器
旋转变压器

磁阻式旋转变压器 MR184XUDFF06

MR184XUDFF06

运动控制传感器
旋转变压器

绕线式旋转变压器 MR36XFW01A 

MR36XFW01A 
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电气原理图及引出线标记

机械图

电气原理图及引出线标记

机械图



励 磁 电 压 ：7 V
励 磁 频 率  : 1 0 k H z
变 压 比  : 0 . 5 ×(1 ±1 0 % )
开 路 输 入 阻 抗  : 1 7 0 ×(1 ±1 5 % )Ω
电 气 误 差  : ≤±1 0 ′
分 解 能 力  : 1 0 b i t (典 型 值 ）
跟 踪 转 速： 2 0 0 0 0 r / m i n（典 型 值 ）
工 作 温 度： - 5 5 ° C ~ + 1 8 0 ° C
绝 缘 介 电 强 度 对 地： 5 0 0 V ,相 间2 5 0 V , 1 m i n
漏 电 流：≤5 m A
绝 缘 电 阻 ：≥ 5 0 M Ω
重 量 ：≤ 2 5 0 g
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运动控制传感器
旋转变压器

绕线式旋转变压器 MR52XFW01A

MR52XFW01A
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电气原理图及引出线标记

机械图


